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Arduino Uno. 

 

 

Sistem penyiraman otomatis dan pengontrol tinggi pada budidaya taoge berbasis 

mikrokontroler dirancang untuk meningkatkan efisiensi dalam proses penyiraman 

dan pemantauan pertumbuhan taoge. Sistem ini menggunakan Arduino Uno 

sebagai pusat kendali, dengan sensor kelembapan tanah untuk mengatur 

penyiraman otomatis dan sensor ultrasonik untuk mengukur tinggi tanaman. 

 

Penelitian ini menggunakan metode penelitian kualitatif deskriptif dengan tahapan 

perancangan, pembuatan, dan pengujian alat. Hasil pengujian menunjukkan 

bahwa sistem dapat bekerja sesuai dengan parameter yang telah ditentukan. 

Sensor kelembapan berhasil mengontrol pompa air secara otomatis ketika kondisi 

media tanam kering, sementara sensor ultrasonik mampu mengukur tinggi 

tanaman dengan tingkat kesalahan kurang dari 5%. 

Keunggulan sistem ini adalah efisiensi dalam penggunaan air, penghematan waktu 

dan tenaga, serta peningkatan kualitas pertumbuhan taoge. Namun, beberapa 

kendala ditemukan, seperti perlu adanya kalibrasi lebih lanjut pada sensor untuk 

meningkatkan akurasi. Secara keseluruhan, sistem ini berpotensi menjadi solusi 

inovatif bagi budidaya taoge yang lebih modern dan efisien. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang Masalah 

Didalam bidang pengetahuan dan teknologi belakangan ini 

berkembang dengan pesat. Dengan adanya kemajuan di bidang ilmu 

pengetahuan dan teknologi menghasilkan inovasi baru yang menuju ke 

arah yang lebih baik. Hal ini dapat dilihat dari industri – industri yang 

besar, perlengkapan otomotif sampai pada peralatan listrik rumah 

tangga. 

Dalam era gelobalisasi saat ini kita tidak lepas dari perkembangan 

dan teknologi, Oleh karena itu kita harus mampu menguasai teknologi 

dan bersaing dengan negara lain. Saat ini kemudahan dan efisiensi waktu 

serta tenaga menjadi pertimbangan utama manusia dalam melakukan 

aktifitas dari waktu ke waktu kita dihadapkan pada perkembangan 

teknologi yang begitu pesat, sehingga membuat pekerjaan manusia 

semakin mudah. Oleh karena itu saya berusaha untuk membuat sistem 

penyiram tanaman secara otomatis di mana pada alat ini saya 

mengunakan arduino uno sebagai kendali dan kontrol utama dalam alat 

tersebut. 

Penyiraman otomatis tersebut berfungsi untuk menyiram dan 

mengontrol tinggi kecambah secara otomatis mengunakan Arduino uno, 

Timer, Sensor kelembapan, jumper, Relay dan Sensor. Alat ini juga 

dilengkapi dengan pompa Air guna penyiraman dan mengontrol 

pertumbuhan kecambah.  

Alat ini sangat bermanfaat bagi manusia sekarang ini, karena 

dengan alat ini manusia tidak perlu lagi menyiram tanaman kecambah 
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secara manual, untuk itu alat ini      bisa diaplikasikan pada manusia yang 

membudidayakan kecambah. Dengan latar belakang ini maka akan 

dirancangkan sebuah alat penyiram tanaman kecambah otomatis 

menggunakan arduino uno. 

 

B. Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang telah dibahas diatas, maka rumusan 

masalah yang dapat diangkat adalah : 

 

1. Bagaimana merancang alat penyiraman otomatis dan pengontrol tinggi pada 

budidaya taoge menggunakan arduino uno ? 

2. Bagaimana hasil uji kinerja alat penyiraman otomatis dan pengontrol tinggi 

pada budidaya taoge menggunakan Arduino uno ? 

 

C. Tujuan Penelitian 

1. Untuk mengetahui proses perancangan/pembuatan alat penyiraman 

dan pengontrol tinggi taoge menggunakan arduino uno ? 

2. Untuk mengetahui hasil kinerja alat penyiraman otomatis dan 

pengontrol tinggi pada budidaya taoge menggunakan Arduino uno. 
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D. Manfaat Penelitian 

1. Efesiensi waktu dan tenaga 

   Dengan menggunakan alat penyiraman otomatis, proses penyiraman 

taoge menjadi lebih efesien karena tidak memerlukan perhatian dan 

usaha manual yang intensif. Hal ini memungkinkan petani atau 

produsen taoge untuk menghemat waktu dan tenaga,sehingga mereka 

dapat fokus pada kegiatan lain dari usaha mereka. 

2. Peningkatan kualitas dan hasil produksi 

    Alat penyiraman otomatis dapat mengatur jumlah air yang 

dibutuhkan tanaman secara konsisten. Dengan penyiraman  yang lebih 

teratur dan tepat, pertumbuhan taoge dapat lebih optimal, sehingga 

kualitas panen jadi bagus. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

4 
 

 

 

E. Telaah Pustaka 

Table 1.1 Telaah Pustaka 

No Nama 

Peneliti 

Judul Tahun Hasil Penelitian 

1. Umaritawan,

Nurul Chafid 

Rancang Bangun 

Alat Penyiraman 

Tanaman Otomatis 

Berbasis Arduino 

dan Web 

2021   Penelitian ini 

berhasil merancang 

alat penyiraman 

otomatis berbasis 

Arduino yang dapat 

dikontrol melalui 

aplikasi berbasis web. 

  Sistem ini 

menggunakan sensor 

kelembapan untuk 

mendeteksi kebutuhan 

air pada tanaman dan 

mengaktifkan pompa 

air secara otomatis. 

  Hasilnya 

menunjukkan 

peningkatan efisiensi 

penyiraman, baik dari 

segi waktu maupun 

tenaga manusia. 

2. Guntur Yoga 

Pratama 

Perancangan Alat 

Penyiram Tanaman 

Otomatis Berbasis 

Mikrokontroler 

2021   Alat ini 

menggunakan 

mikrokontroler 

Arduino Uno dengan 
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Arduino Uno dan 

Modul Bluetooth 

HC-05 

modul Bluetooth HC-

05 untuk mengontrol 

penyiraman tanaman. 

  Penyiraman 

dilakukan berdasarkan 

data dari sensor 

kelembapan tanah, dan 

pengguna dapat 

mengontrol sistem 

melalui aplikasi di 

smartphone. 

  Penelitian ini 

membuktikan bahwa 

teknologi berbasis IoT 

meningkatkan 

fleksibilitas dalam 

pengelolaan irigasi. 

3. Sumber 

Umum 

Prototipe Sistem 

Pemantauan dan 

Penyiraman Tauge 

Berbasis IoT 

2023 Sistem menggunakan 

Arduino dan sensor 

kelembapan tanah 

untuk memastikan 

kebutuhan air 

terpenuhi secara 

otomatis. 
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4.  Tan et al Design and 

implementation of 

an intelligent system 

for plant growth with 

automatic irrigation 

and height 

adjustment 

2021 sebuah sistem otomatis 

berbasis Arduino 

digunakan untuk tidak 

hanya mengatur 

kelembaban tanah, 

tetapi juga untuk 

menyesuaikan 

ketinggian tanaman 

dengan memanfaatkan 

sensor ultrasonik. 

Sistem ini 

menggabungkan 

pengendalian 

penyiraman dengan 

pengontrolan tinggi 

tanaman untuk 

menciptakan 

lingkungan yang lebih 

optimal bagi 

pertumbuhan tanaman. 
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Rangkuman dan Kesimpulan Telaah Pustaka: 

Rangkuman: Telaah pustaka dari proposal ini membahas beberapa penelitian terkait 

pengembangan sistem otomatis berbasis Arduino untuk penyiraman tanaman. 

Beberapa hasil penelitian utama meliputi: 

1. Pengendalian Penyiraman Otomatis: 

a. Penelitian menggunakan Arduino yang terintegrasi dengan sensor 

kelembapan untuk mendeteksi kebutuhan air pada tanaman. Sistem 

ini dapat mengaktifkan pompa air secara otomatis berdasarkan 

kelembapan tanah. 

2. Integrasi dengan Teknologi IoT: 

a. Ada penelitian yang memanfaatkan modul Bluetooth atau aplikasi 

berbasis web untuk meningkatkan fleksibilitas dalam pengelolaan 

irigasi. Hal ini memungkinkan pengguna mengontrol penyiraman 

melalui perangkat pintar. 

3. Penggabungan Pengendalian Penyiraman dan Pengontrolan Tinggi 

Tanaman: 

a. Sistem otomatis yang lebih kompleks dirancang untuk mengontrol 

kelembapan dan menyesuaikan ketinggian tanaman menggunakan  

dan sensor ultrasonik. Hal ini memberikan hasil optimal dalam 

pertumbuhan tanaman. 

4. Manfaat Sistem Otomatis: 

a. Peningkatan efisiensi waktu dan tenaga. 

b. Peningkatan kualitas serta hasil produksi tanaman melalui 

pengaturan jumlah air yang konsisten dan tepat. 

Kesimpulan: Telaah pustaka ini menunjukkan bahwa penggunaan sistem berbasis 

Arduino dalam penyiraman otomatis sudah teruji meningkatkan efisiensi dan 

kualitas budidaya tanaman. Inovasi tambahan, seperti pengontrolan tinggi tanaman, 

memberikan peluang untuk menciptakan sistem yang lebih optimal dalam budidaya 
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taoge. Penelitian ini berpotensi melengkapi hasil sebelumnya dengan 

mengintegrasikan beberapa teknologi menjadi satu prototipe yang lebih efektif. 
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